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Особенности операционной системы "МИКОС"

В первую очередь “МИКОС” это операционная система реального времени.


В отличие от ОС общего назначения, "МИКОС" является специализированной ОС, ориентированной на решение задач учета энергоносителей, контроля и управления промышленным/технологическим оборудованием. 

При разработке ОС "МИКОС" ставились следующие цели:

 Обеспечение надежной работы контроллера;

 Максимально возможная определенность состояния системы;

 Постоянная готовность необходимых данных для выполнения прикладной задачи;

 Четкое разделение системного (СПО) и прикладного программного обеспечения (ППО);
 Максимально освободить разработчика ППО от "не нужных" деталей алгоритмов сбора данных с первичных приборов, особенностей аппаратной части контроллера и интерфейса с пользователем.
 Обеспечить переносимость ППО на различные аппаратные платформы.

Главная задача ОС "МИКОС " - обеспечить решение широкого круга прикладных задач с минимальными затратами на их разработку.

Для решения прикладной задачи используется специальный язык программирования и средства описания задачи (пикладная часть ОС). В целях переносимости прикладных задач на другие аппаратные платформы, в ОС "МИКОС", используется так называемый "интерпретатор" расчетов, выполняющий код, полученный на этапе подготовки задачи, компилятором "CASM".

Как видно из Структурной схемы ОС "МИКОС" (см. ниже), прикладная часть ПО не зависит от аппаратной части контроллера. 
Прикладная часть ПО является внешним модулем по отношению к ОС и полностью зависит от разработчика ППО.

Средства интерпретатора позволяют использовать "внешние" исполняемые модули код которых может выполняться процессором контроллера. Такие модули могут быть подготовлены различными средствами сторонних изготовителей (компиляторы, трансляторы и т.д) и оформленные определенным образом.

При использовании таких модулей разработчик ППО сам несет ответственность за работоспособность ОС и переносимость ППО на другие аппаратные платформы.
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